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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Wprowadzenie do mechatroniki 1010601221010645591
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Jarostaw Adamiec

email: jaroslaw.adamiec@put.poznan.pl
tel. 61 665 2254

Maszyn Roboczych i Transportu
Piotrowo 3, 60-695 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Fizyka, Mechanika ogdlna, Podstawy konstrukcji maszyn, Grafika inzynierska, Podstawy

1 Wiedza: elektroniki i elektrotechniki
L . . | Opisu podstawowych zjawisk, Konstruowania uktadéw mechanicznych i elektrycznych,
2 Umiejetnosci: | analizowania dokumentacji technicznej i elektrycznej
3 Kompetencje | Ma swiadomosé odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje w procesie konstruowania
spoteczne

Cel przedmiotu:
-Poznanie struktury i elementéw sktadowych systemu mechatronicznego

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Znajomo$¢ genezy i rozwoju mechatroniki - [K_WO06]
2. Znajomos$¢ budowy i zasady dziatania sensoréw - [K_W16]
3. Znajomo$¢ systemoéw komunikacji - [K_W19]

Umiejetnosci:

1. Doboru czujnikéw, elementéw i uktadoéw mechatronicznych - [K_U20]
2. Analizowania systemoéw sterowania stosowanych w uktadach mechatronicznych - [K_U23]
3. Znajomos$¢ systemow komunikacji - [K_W19]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie wptyw uktadéw mechatronicznych bezpieczenstwo uzytkownikéow - [K_KO05]
2. Ma $wiadomos¢ oddziatywania pojazdéw na srodowisko - [K_KO02]
3. Ma swiadomos¢ waznosci pozatechnicznych aspektow i skutkdw dziatalnosci inzyniera-mechatronika - [K _K02]

Sposoby sprawdzenia efektéow ksztatcenia

Zaliczenie pisemne.

Tresci programowe
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-Geneza powstania i rozwoju mechatroniki jako nauki multidyscyplinarnej. Istota systemu mechatronicznego, podstawowe
elementy skfadowe i ich rola w systemie. Ogolna budowa sensoréw i aktoréw. Rola procesoréw oraz zasady komunikacji w
systemie. Praktyczne przyktady systeméw mechatronicznych (z dziedziny maszyn technologicznych, manipulacyjnych,
transportowych oraz powszechnego uzytku).

Literatura podstawowa:
1. Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, Komponenty, Metody, Przyktady, PWN, Warszawa 2001
2. Schmidt D.: Mechatronika, wydawnictwo REA, Warszawa 2002

3. Swider J.: Sterowanie i automatyzacja procesow technologicznych technologicznych uktadow mechatronicznych, Wyd.
Politechniki Slgskiej, Gliwice 2002

Literatura uzupetniajaca:

1. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Wyd. elektroniczne, Biatystok 1997
2. Urzadzenia i systemy mechatroniczne, wydawnictwo REA, Warszawa 2009

3. Olszewski M.: Podstawy mechatroniki, wydawnictwo REA, Warszawa 2006

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 15
2. Konsultacje
3. Przygotowanie do egzaminu/ zaliczenia 8
4. Udziat w egzaminie/ zaliczeniu 2

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS

taczny naktad pracy 29
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 21
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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